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Odmulenie dna zbiornika wraz z robotami towarzysz gcymi

SzczegOlowa specyfikacja techniczna
S-M -00.00
Wymagania ogoélne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjsze] szczegotowe) specyfikacji techniczngl sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z pogtebieniem dna oraz przebudowa istnigjacego zbiornika wodnego w m.
Dtugoteka
Przedmiotowy zbiornik zlokalizowany jest na dziatkach nr 205, 206 , 612 w m. Dtugoteka

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszg specyfikacji obgjmuja wymagania ogolne wspdlne dla robdt objetych nizej
wymienionymi specyfikacami :

- S-0.0.01 Odmulenie dna zbiornika

- S-00.02 Pogtebienie istnigjacego dna zbiornika

- S—00.03 Wykonani e nasypéw (przebudowa skarp)

- S—-00.04 Umocnienie skarp

- S—00.05 Raoboty konserwacyjne w otoczeniu budowli wodnych
- S 00.05 Remont budowli wpustowej oraz upustowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1 Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania rob6t.
1.4.2 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowaniaw jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.3. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, suzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.4. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena jakosci materiatéw oraz robdt.
1.4.5. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacja projektowsa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.6. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaj u robét budowlanych.
1.4.7. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemngj,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.8. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowe), ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robdt.
1.4.9. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonymw czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.10. Slepy kosztorys - wykaz robGt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolgjnosci technologiczngj ich
wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
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Odmulenie dna zbiornika wraz z robotami towarzysz gcymi

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawigjacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspbtrzedne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnas¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacj a pr oj ektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczeniai dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy.
1.5.3. Zgodnosé robét z dokumentac) g projektowsg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w chatby jednym z nich s3 obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozhieznosci w ustaeniach poszczeg6lnych dokumentéw obowiazuje kolgjnosé¢ ich waznosci
wymienionaw , Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych
dopuszczalne sq odchyleniaw ramach okreslonego przedziatu tol erancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wptynie to na niezadowalgjaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczeniaterenu budowy w okresie trwaniarealizacji kontraktu az do
zakonczeniai odbioru ostatecznego robot.
Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczeniarobét
w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu rob6t projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnay, itp., zapewnigac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczagjace beda akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w migscach i ilasciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji rob6t. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odrebnej zaptaciei przyjmuje sig, ze jest wtaczony w ceng umowna.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania r ob6t

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska natural nego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:
a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podeg mowa¢ wszelkie uzasadnione kroki magace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub uciazliwosci dla osbb
lub wiasnosci spotecznel i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
1.5.6. Ochr ona pr zeciwpozar owa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowej, oraz bedzie utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w migjscu realizacji rob6t oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopal ne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowi ednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pazarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez persond Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia

Materialy, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu rob6t ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagaa technol ogicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy ZamawiajaCcy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie
tych materialéw od wiasciwych organdw administracji panstwowey.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich wzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instal agji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspdltpracowat dostarczajac wszelkigj pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzigania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi poj azdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o przy transporcie materiatdw i
wyposazenianai z terenu robot.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas redizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow bezpieczenstwali higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speniajacych odpowiednich wymagaa sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uzngje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne.
1.5.11. Ochronai utrzymanierobét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i zawszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi szczegétowe i nformacj e dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetnigja wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwani e materi atbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrédet migjscowych wiaczagjac w to zrédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeci em eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialéw z
jakiegokolwiek zrodta.
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty, aw tym: optaty, wynagrodzeniai jakiekolwiek inne koszty zwiazane
z dostarczeniem materiatdw do roboét.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i migjsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcei rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcjawytworni materi atow
Wytwdrnie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnasci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w migj scu wskazanym przez Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robat,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, oraz zachoway swoja jakos¢ i wiasciwosé do robot.

Migjsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem [ub pozaterenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowat przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zesadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkGw umowy,
zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia®é prowadzenie robGt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnaos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokaici
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowe lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawcg na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie péznigj niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiagzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robét, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole rob6t i jakosci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiakdw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimal ne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniemi prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Inzynier bedzie miet zapewniona mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek.
Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiadw, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiay nie zostana przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone
z wtasngj woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawigjacy.

6.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badaniai pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne kragjowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywat Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatdw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomac ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier moze pobierat probki materialéw i prowadzi¢ badania nieza eznie od Wykonawcy, na swéj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczeastwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskigj Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktGre spetnigja wymogi SST.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawigjacego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczg strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jg imieniai nazwiska oraz stanowiska fuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
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Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolegjnym numerem zatacznika
i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywat w szczegblnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy i dokumentacji projektowsj,
- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia lnzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
- zgtoszeniai daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami kli matycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowey,
- dane dotyczace pomiaréw geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
- dane dotyczace sposobu wykonywani a zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan,
- inneistotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inzynierowi
do ustosunkowaniasie.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rgestr obmiaréw

Rejestr obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z €l ementow
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
whpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty |aboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionsj.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie narealizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazaniaterenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z asobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odhbioru robat,
€) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje nabudowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane naterenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawvem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawigjacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST, w jednostkach ustal onych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera o zakresi e obmi erzanych rob6t.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indzigj
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostana poprawione
wg instrukcji Inzynieranapismie.

7.2. Zasady okredlaniailosci robdt i materiatow
Dtugosci pomiegdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiows.
Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako diugosé
pomnozona przez sredni przekroj.
[losci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach wg. wymagan SST.

7.3. Urzadzeniai sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez
Inzyniera

7.4. . Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie i ch wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadzasie przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaj a nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikgacych i uleggacych zakryciu

Odhidr rob6t zanikajacych i uleggacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilasci i jakosci wykonywanych
robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwigjacym wykonanie
ewentual nych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowas¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie poznigj jednak niz w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odhi6r czesciowy
Odhidr czesciowy polega na ocenieilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze astatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbior u ostatecznego robot

Odhidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczeniarob6t i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisa odbieragjaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualng oraz zgodnaosci wykonania robt z dokumentacja
projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehniajacych i robot
poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych [ub robot uzupetnigjacych w warstwie
scieralng lub robotach wykoaczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymagangj dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo ruchu, komiga dokona potracen,
oceniajac pomnigjszona wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokdt odbioru ostatecznego
robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
1.dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2.szczegdtowe specyfikacje techniczne (z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
3.recepty i ustd eniatechnologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
6.dekl aracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,
7.0pinie technol ogiczna sporzadzona na podstawi e wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odhi oru, wykonanych zgodnie z SST,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne,
energetycznej, odwietleniaitp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych rob6t wiasciciel om urzadzen,
9.geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza rob6t i sieci uzbrojeniaterenu,
10.kopie mapy zasadniczej powstatlg w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczey.
W przypadku, gdy wg komigji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisiaw porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego.
Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupetnigjacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznymi zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizuangj obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbi6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cenajednostkowa skal kulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona
dladang pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczatowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczatowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jg wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentagji
projektowey.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obej mowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
nateren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkOw umowy i wymagah ogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obe muj e wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przeazdy i organizacjaruchu

Koszt wybudowania, utrzymaniai likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
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(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu,
ustawienie tymczasowego oznakowaniai cswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

(b) przygotowanie terenu, optaty i dzierzawy,

(c) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawveznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(d) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

(e) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i swiatet,

(f) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,

(g) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawazdnia7 lipca1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzenngj i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29). Ustawa z dnia 21 marca 1985 r.
o drogach publicznych
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SzczegOlowe specyfikacje techniczne

S 00.01
Odmulenie dna zbiornika

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjszg szczegotowe) specyfikacji techniczng s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
przy robotach zwiazanych z odmuleniem dna zbiornikaw m. Diugotea

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z odmuleniem dna
zbiornikawodnego zgodnie z dokumentacja techniczna i obegjmuja:
- Odspojeniu oraz przemieszczeniu namutu spycharkami do brzegu zbiornika,
- ztadowanie odspojonego namut na srodki transportu kotowego,
- wwo0z namutu w miejsce wskazane przez Inwestora,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Namut

1.4.2 Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST S-M-00.00. , Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Materiaty nie wystepuja

2.2. Podziat gruntéw
Przyjeto, ze namut odpowiada gruntowi kat. I

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST S-M-00.00, Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2 Sprzet do robdt ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazat si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepuj acego sprzetu do:
- odspgjaniai wydobywania gruntéw ( koparki, fadowarki itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport gruntéw

Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspgania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnosé
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesnig
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Usuwanie namutu z dna zbiornika nalezy wykonywac sprzgtem mechanicznym : spycharkami , koparkami.
Grubos¢ usunictego namutu 0,50m.

Sposéb wykonania odmulenia powinien gwarantowaé statecznos¢ skarp w okresie prowadzenia rob6t, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego odmulenia dna (lokalne obnizenialub inne odstepstwa od
dokumentacji ojektowg obcigza Wykonawce rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST S-M-.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
ninigjsze specyfikacji oraz w dokumentagji projektowej i SST.
W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
c) doktadnos¢ wykonania odmulenia,
Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST S M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wydobytego namutu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbi oru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST S-M-00.00 , Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbior robot ziemnych
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiaryi wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustal enia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cenawykonanial m® odmulenia obejmuje:

- usuniecie namutu z dna zbiornika poprzez : odspojenie, przemieszczenie, zaadunek, przewiezienie i
wytadunek,

- wyréwnanie dna zbiornika,
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Szczegolowe specyfikacje techniczne

S 00.02
Poglebienieistnig acego dna zbiornika

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszg szczegbtowe) specyfikacji techniczng ss wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych z pogtebieniem dna istnigjacego dna zbiornika o powierzchni do rzedngj 99,00 m npm w m.
Dtugoteka

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonywaniem

pogtebienia dna zbiornika zgodnie z dokumentacja techniczna i obejmuja:

- prace pomiarowei roboty przygotowawcze,

- roboty ziemne pogtebieniem dna zbiornika wykonywane koparka w gruncie kat. 11-111 z transportem urobku
na odktad,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu i skarp,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzedne terenu i rzedng robGt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.2. Odktad - migjsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywaniawykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow.

1.4.3 Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST S-M-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST S-M-00.00
» Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntow

Przyjeto, ze w dnie wystepuja grunty kat. I11.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawcg wykorzystane w
maksymal nym stopniu do budowy nasypdéw. Grunty przydatne do budowy nasypdw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowia hadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2 Sprzet do robdt ziemnych
Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazat si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepuj acego sprzetu do:
- odspgjaniai wydobywania gruntow ( koparki, fadowarki itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnosé
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesnig
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowat ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub
innych odstepstw od dokumentagji projektowej obciaza Wykonawce rob6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasyp6w byty odspajane oddziel nie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie.

5.2. Doktadno$¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze
niz £ 10 cm. R&znicaw stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekraczac +1 i -3 cm.

Szerokos$¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowane) o wiecej niz = 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcgl niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna gtebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekraczac 10 cm przy
pomiarze tata 3-metrowa, abo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajace ze
spasobu umocni enia powi erzchni.

5.3. Odwodnienia dna zbiornika

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadnigjacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia,
ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodni eniem.

5.4. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i migjscach zerowych robét ziemnych powinno speniaé wymagania,
dotyczace minimalne] wartosci wskaznika zaggszczenia I = 1,00.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i migjscach zerowych nie spenigja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I = 1,00, lub podjaé
srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskani e wymaganego wskaznika zageszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST S-M-00.00 , Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badaniai pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli wiasciwego ujecia i odprowadzenie wod
opadowych, oraz wiasciwego ujeciai odprowadzenie wysigkdw wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
ninigjsze specyfikacji oraz w dokumentagji projektowej i SST.
W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na:
d) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
€) zapewnienie statecznosci skarp,
f) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
g) doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w nalezy wykonaé w zaleznosci od potrzeb i w migscach,
ktore budza watpliwosci.

6.3.2. Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzednych projekt. o wiecej niz -3 cmlub +1 cm.

6.3.3. Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.4. Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzonetata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.

6.3.5. Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac + 10 cm.

6.3.6. Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawa¢ réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych
niz -3 cmlub +1 cm.

6.3.7. Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien byé zgodny z
zatozonym dla odpowiednig kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigjace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana
odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je nawtasciwe, nawlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbi oru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST S-M-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbior robot ziemnych
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogodlne ustal eniadotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 9.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cenawykonania 1 m® pogtebienie dna obgmuje:

- prace pomiarowei roboty przygotowawcze,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
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- profilowanie dna wykopu oraz skarp,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji techniczng,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarncsci bierngj

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymaganiai badania

10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dladrég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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Szczegolowe specyfikacje techniczne

S-00.03
Wykonanie nasypow(przebudowa skar p)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjszg szczegbtowe) specyfikacji techniczng s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nasypow, przy robotach zwiazanych z przebudowsa istnigjacych skarp zbiornika nadt. 156m w m. Diugoteka

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem

przebudowy skarp zgodnie z dokumentacja techniczna i obegjmuja:

- pozyskanie gruntu z ukopu jego odspojenie i zatadunek na $rodki transportowe, wraz z transportem na
mi e sce wbudowania,

- zageszczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, i skarp,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikagji technicznej.

1.4. Okreslenia podstawvowe
1.4.1. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzedng robGt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.2. Odktad - migjsce wbudowania lub skltadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywaniawykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow.
1.4.3. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
re - gestosé objetosciowa szkiel etu zageszczonego gruntu, (Mg/m?),
ras - Maksymalna gestos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy
wilgotnosci optymalnej, okreslona w prébie Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 [7], (Mg/m®).

1.4.4. Wskaznik roznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczal nosé gruntéw niespoistych, okreslona

r .
wzoru: | =9 gdzie

I’ds

wgwzoru: U 2% gdzie:

10
1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST S-M-00.00 ,,Wymagania ogolne”’ pkt 1.4.

deo - Srednicaoczek sita, przez ktdre przechodzi 60% gruntu, (mm),
diy - Srednicaoczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST S-M-00.00 , Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST S-M-00.00
» Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypdw powinny spetnia¢ wymaganiawg. PN-S-02205 [4].
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2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny byé przez Wykonawcg wykorzystane w
maksymal nym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypdw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowia hadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogoline” pkt 3.

3.2 Sprzet do robdt ziemnych
Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazat si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepuj acego sprzetu do:
- jednoczesnego odspajania wydobywania i przemieszczania gruntéw (narzedzia mechaniczne, koparki,
tadowarki, spycharki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzynioweitp.),
- gprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Zwigkszenie
odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaptaty zatransport, o ile nie zostaty wczesnigj zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.1.1. Doktadnos¢ wykonania nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowane] nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm.
Réznicaw stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie maoze przekraczaé +11 -3 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.
Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcgl niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata Maksymalna glebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekraczac 10 cm przy
pomiarze tata 3-metrowa.

5.2. Ukopi dokop
5.2.1. Migjsce ukopu lub dokopu

Migjsce ukopu lub dokopu powinno by¢ wskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokumentach
kontraktowych lub przez Inzyniera. Jezeli miejsce to zostato wybrane przez Wykonawcg, musi by¢ ono
zaakceptowane przez Inzyniera.
5.2.2. Zasady prowadzenia robo6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu moze rozpocza¢ si¢ dopiero po pobraniu probek i zbadaniu
przydatnosci zal egajacego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgody na pismie przez Inzyniera.

Dno i skarpy ukopu po zakonczeniu jego eksploatacji powinny by¢ tak uksztattowane, aby harmonizoway z
otaczajacym terenem.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1. Zageszczenie gruntdw w podtozu nasypow

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zaggszczenia gruntéw rodzimych, zalegajacych w gornej
strefie podtoza nasypu, do gigbokosci 0,5 metra od powierzchni terenu. Jezeli wartos¢ wskaznika zaggszczenia
jest mnigjsza niz Is = 1,00, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajace uzyskanie
wymaganych wartosci wskaznika.
5.3.2. Zasady wykonywania nasypéw

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego , ktéry okreslono w dokumentacji
projektowey.
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W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalezy przestrzegac nastgpujacych

zasad przy zasypywaniu przepustu:
zasypka powinna by¢ wykonywana rownomiernie i rbwnoczesnie z obu stron przepustu;

- zasypka powinnaby¢ wykonywanawarstwami o gr. max 30 cm, zaggszczonymi do wskaznika zageszczenia
3 0,95 (w strefie bezposrednio przy rurze) oraz 3 0,98 w pozostatej strefie;

- podczas zaggszczania zasypki kontrolowat rzgdne posadowienia przepustu nie dopuszczajac do jego
wypychania badZ przemi eszczenia poziomego;

- whbudowa¢ grunt zasypki niewysadzinowy tj. piasek gruboziarnisty badZ mieszanka piaskowo-zwirowa o
klasie nigjednorodnosci D5. Frakcja 0, 32mm;

- wilgotnos¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja od -20%
do +10% jef wartosci.

- nawarstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastgpnej warstwy gruntu;

- niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze przy ktére nie jest mazliwe osiagniecie w
nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow, lub wbudowania w nasyp gruntow zamarznietych
[ub gruntéw przemi eszanych ze $niegiem lub lodem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.2.1. Rodzaje badan i pomiaréw
Sprawdzenie jakosci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w p. 2, 3oraz 5 ninigjszeg) specyfikacji i w dokumentacji projektowsy.
Szczeg6lna uwage nalezy zwréci¢ na
a) badaniaprzydatnosci gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidtowosci wykonania paszczegdlnych warstw nasypu,
¢) badania zaggszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw nalezy wykona¢ w zaleznosci od potrzeb i w migjscach, ktére
budza watpliwosci.

6.3.2. Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzednych projekt. o wiecej niz -3 cmlub +1 cm.
6.3.3. Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wiegcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.4. Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzonetata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.

6.3.5. Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczac + 10 cm.

6.3.6. Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawa¢ réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz
-3cmlub +1 cm.

6.3.7. Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien byé zgodny z
zatozonym dla odpowiednig kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigjace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana
odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajace wymagan zostana wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je nawtasciwe, nawlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego kaoszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST SM-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST S-M-00.00 , Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogodlne ustal enia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustal enia dotyczace podstawy platnosci podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cenawykonania 1 m® nasypéw obejmuje:

- prace pomiarowe,

- pozyskanie gruntu z ukopu (posp6tki 0 max srednicy ziaren 32 mm), jego odspojenie i zaadunek na srodki
transportowe, wraz z transportem na miejsce wbudowania,

- transport urobku z ukopu lub/i dokopu na mi g sce wbudowania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

- zageszczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, i skarp,

- odwodnienie terenu robot,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastepnie ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikagji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarncsci bierngj

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymaganiai badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obciazenie ptyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Wykonaniei odbidr rob6t ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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SzczegOlowa specyfikacja techniczna

S-00.04
Umocnienie skarp

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjszg szczegbtowe) specyfikacji techniczng s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych z umocnieniem skarp istnigjacego zbiornika wodnego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z trwatym
powierzchniowym umochieniem skarp i obejmuja:
- humusowaniei obsianie skarp zbiornika,
- umocnieniem kiszka faszynowa,
- wykonaniem narzutu na skarpach nawysokosci przewidywanego fal owania skarp gr. 30cm z kamienia

polnego,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Ziemia urodzajna (humus) - ziemiaroslinna zawierajaca co ngjmniej 2% czesci organicznych.

1.4.2 Humusowanie - zesp6l czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu do obudowy roélinne,
obgl mujacy dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z je grabieniem (bronowaniem)
i dogeszczeniem.

143 Kamien polny -narzutowy nieobrobiony (otoczak) w ksztalcie nieregularnym i zaokraglonych
krawedziach.

1.4.4 Pozostate okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST S-M-00.00 , Wymagania ogolne” pkt 1.5.

/2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwaniai sktadowania, podanow SST S-M-00.00 pkt 2.

2.2. Rodzge materialdw
- ziemia urodzajna (humus),
- nasionatraw,
- kamiena polny ,
- kiszki faszynowe,
- kotki faszynowe

2.3 Ziemiaurodzgina, (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawieraé co ngjmnigj 2% czgsci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢
wilgotnai pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolha od zanieczyszczen obcych.
2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowat do rodzaju gleby i stopniajej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowaé
mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, wg PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].
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2.5 Kamien polny
Kamien polny winien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11104:1960 [1].
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113 [3].

2.6. Kiszkafaszynowa
Kiszka faszynowa odpowiadac winna normie BN- 69/8952-27

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykazat si¢ mozliwoscia korzystania z
drobnego sprzetu pomocniczego : szpadle ;topaty , baby” drewniane do whijania kotkéw oraz cystern z woda do
zraszaniai podlewaniaroslin.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

- Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zawilgoceniem.

- Kamien tamany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniami.

- Kiszkg faszynowa oraz paiki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa humusu powinna sigga¢ poza gérna krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15 do 25 cm.
Grubos¢ pokrycia ziemia roslinna powinna wynosi¢ od 5 do 20 cm w zaeznosci od gruntu wystgpujacego na
powierzchni skarpy.
W celu lepszego powiazania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy moznawykonaé rowki poziome
lub pod katem 30° do 45° o gtebokoéci od 15 do 20 cm, w odstepach co 0,5 do 1,0 m. Utozona warstwe humusu
nalezy lekko zaggsci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skar p przez obsianie nasionami traw
Obsianie powierzchni skarp i rowdw trawa nalezy wykonywa¢ w odpowi ednich warunkach atmosferycznych
w okresie wiosny lub jesieni.
Proces umocnienia powierzchni skarp i row6w poprzez obsi anie nasionami traw polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnej przez humusowanie,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajng kompozycjami nasion traw, w ilosci od 18 g/m® do 30 g/n?, dobranych
odpowiednio do warunkéw siedliskowych (rodzaju podtoza, wystawy oraz pochylenia skarp),
Wiasciwe umocnienie skarp, ktére jeszcze w stanie surowym powinno by¢ niezwtocznie zabezpieczone
przed erozja, powinno by¢ wykonywane w optymal nych terminach agrotechnicznych.
5.4..Wykonanie narzutu kamiennego
Umocnienie kamieniem polnym stosuje si¢ przy nachyleniu skarp wyzszym od 1:1,5 oraz w cdu
zabezpieczenia przed silnym dziataniem strumieni przeptywaace wody.
5.4.1. Przygotowanie podtoza
Podtoze pod kamien nalezy przygotowaé zgodnie z PN-S-02205:1993 [10].
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5.4.2. Podktad

Podktad pod brukowiec stanowi warstwa kruszywa o grubcsci od 10 cm do 15 cm. Podkiad z grubszego
kruszywa nalezy uktadat ,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszywa, dgacego si¢ wyréwnywaé
przeciaganiem taty, , pod tat¢”. Po utozeniu podktadu na ezy go lekko uklepac, ale nie ubijac.
5.4.3. Uktadanie brukowca

Narzut kamienny nalezy wykona¢ na przygotowanym oraz wyréwnanym podtozu.
Kamien polny nalezy uktadac na przygotowanym podktadzie wg pktu 5.5.2. Kamien polny Brukowiec uktadasi¢
»pod sznur” naciagnigty na palikach na wysokas¢ od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powierzchni.
Uktadani e brukowca nalezy rozpocza¢ od uprzednio wykonanych oporéw- kiszki faszynowsy.

5.5. Uktadanie opaski faszynowej

Typ opaski, srednice kiszek , oraz rodzaj faszyny okresla dokumentacja projektowa.

Przy wykonywaniu opaek, o ile dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, obowiazuja nastepujace
zasady:

al paliki oporowe nalezy whija¢ w grunt , pionowo wzdtuz wytyczonej osi , w odstepacgh co 0,50m (2 szt/1m),
oraz na taka gtgbokos¢ , by wystajaca czgs¢ palika byta nizsza o 3 do 5cm , od srednic kiszek przewidzianych
b/ od gory kiszke opaski nalezy przybi¢ do podtoza palikami, rozmieszczonymi miedzy wiazkami kiszki w
odstepie 1m,

c/ opaski kiszkowe wykonane od strony skarpy, uszczelni¢ pionowym pasem geowidkniny lub ptatem darniny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST S-M-00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowaniai obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakasci wykonanych robét i ich zgodnosci z SST, oraz na sprawdzeniu
daty waznosci swiadectwa wartosci siewnej wysianegj mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roélin, taczna powierzchnia nie porosnigtych migjsc nie powinna by¢ wigksza niz 2%
powierzchni obsiang skarpy, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych migjsc nie powinien
przekracza¢ 0,2 m?. Na zarosnigtej powierzchni nie moga wystepowaé wyztobi enia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci wykonania narzutu z kamienia naturalnego
Kontrola pol ega na sprawdzeniu:

- sprawdzeniu przygotowaniu poditoza,

- powierzchni narzutu,

- utozeniu kamienia,

- szerokosci umochien narzutu - dopuszczalna odchytka + 2 cm,

6.4 Kontrola jakosci wykonania opaski z kiszki faszynowsj.

Kontrola jakosci robét polega na sprawdzeniu cech zewnetrznych umocnien oraz zgodnosci wykonania robot z

wymogami

Dopuszczalne odchytki

- dtugos¢ £ ,1,0m,

- odchylenie od projektowangj osi + 3cm,

- rzedne gory (korony) opaski + 2cm,

- odstepy migdzy palikami oporowymi + 5cm,

- odstgpy miedzy palikami przybijgacymi kiszke do podtoza + 10cm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST SM-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:

- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i row6w umocnionych przez humusowanie, obsianie, ;wykonanie
narzutu,

- m (metr) utozoneg opaski z kiszki faszynowsy.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST S-M-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uzngje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogodlne ustal enia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustal enia dotyczace podstawy platnosci podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? umocnienia skarp i rowow przez humusowanie, obsianie, wykonanie narzutu i utozenia
opaski z kiszki faszynowej obejmuje:

- roboty pomiarowei przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

- ulozenie narzutu, opaski z kiszki faszynowej

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczng.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec
2. PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni

biowtéknina. Wymaganiai badania przy odbiorze
3 PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymaganiai metody badan
4 PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasionaroslin rolniczych
5 BN-69/8952-27 Kiszki faszynowe

10.2. Inne materiaty

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt-Warszawa, 1979.

15.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulse asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDIM, Warszawa, 1999.
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Szczegblowa specyfikacja techniczna

S-00.05

Roboty konser wacyjne w otoczeniu budowli wodnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszg szczegbtowe) specyfikacji techniczng s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem robét konserwacyjnych w otoczeniu budowli wodnych.-budowli wpustowej
oraz upustowej oraz rowu melioracji szczegétowych w okolicy istnigjacej zastawki.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z oczyszczaniem,
pogtebianiem oraz profilowaniem dnai skarp rowéw przydroznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. ROw - otwarty wykop o glebokosci co nggimnigj 30 cm, ktéry zbierai odprowadza wode.

1.4.2 Pozostate okreslenia podstawowe s zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST S-M-00.00 , Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przystgpujacy do wykonania rob6t powinien wykazac si¢ mozliwoscia korzystania z koy
spalinowej , kos recznych i urzadzen kontrol no-pomiarowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykoszenie skarp i dnarowu

Wykoszenie skarp oraz dna rowu polega na scigciu istnigjace roslinnosci . Wysokos¢ scigtej roslinnosci
winnawynosi¢ do 5,0cm..
Po scigciu wykoszony porost nalezy wygrabi¢ i ztozy¢ poza krawedzia skarpy rowu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.
Kontrolajakosci robét polega na ocenie wizualnel wykoszonej powierzchni skarp i dnacieku..
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST SM-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST S-M-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustal eniadotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustal enia dotyczace podstawy platnosci podano w SST S-M-00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cenajednostki obmiarowej
Cenawykonania 1 n? wykoszonej powierzchni obg muje:

wykoszenie dna cieku ,

wygrabienie wykoszonego porostu z dna,
wykoszenie powierzchni skarp,

wygrabienie wykoszonego porostu ze skarp cieku,

Specyfikacje techniczne

26



Odmulenie dna zbiornika wraz z robotami towarzysz gcymi

Szczegblowa specyfikacja techniczna

S-00.06

Remont budowli wpustowe] oraz upustowej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem ninigjszg szczegbtowe) specyfikacji techniczng s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwiazanych z wykonaniem remontu istnigjacych budowli :budowli upustowej oraz spustowsj.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionychw p 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszg specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z remontem budowli
wpustowej oraz upustowsy.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Do wykonania szandorow uzywasie nastepujacych materiatow :
- baleiglaste,
- okucia do szandoréw,
- impregnaty
Drewno uzyte do wyrobu szandoréw powinna Stanowic tarci ca obrzynana, ktora sa
- bale kl. I-1V o grubosci 50-100mm.
Do wykonania zasuw uzywa sie nastepujacych materiatow:
- blacha stal owa gr.6mm,
-katownik 50x50x5mm,
-ptaskownik 50x10mm,

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania szandoréw :

Wykonawca przystepujacy do wykonaniarob6t powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystaniaz : pity,
hebla, mtotka itp.
3.3 Sprzet do wykonania zasuw :
- tokarka,
-pita do ciecia metalu
- spawarka,
- szlifierka,
- wiertarka stotowa,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie szandor 6w.

Szandory nalezy wykona¢ z bali drewnianych gr. 50-80mm.
Dtugos¢ i grubosé¢ szandoréw powinna tak by¢ dobrana aby mozna byto je swobodnie przesuwaé w
prowadnicach przy petnym nasyceniu woda. Szandory nal ezy oku¢ /stosujac sruby i podktadki wg. normy PN-
M-82121:1988/ i zaopatrzy¢ w odpowiednie uchwyty do ich podnoszenia i zaktadania.
5.3 Wykonanie zasuw stalowych budowli wodnych
Zasuwy wykona¢ z blachy stalowej gr. 6mm z uszczel nieniem.
Zasuwy winny by¢ tak wykonane aby mogty swobodnie porusza¢ si¢ w prowadnicach budowli.
Zasuwy oraz dodatkowe prowadni ce wykonat wg. ,, Projekty typowe zamknigé z mechanizmami wyciagowymi
do zastawek i przepustéw z pictrzeniemtyp ZZ" wydanym przez CBSPWM w Warszawie.
5.4. Likwidacja ubytkéw w konstrukcji budowli
Ubytki betonu nalezy uzupetni¢ betonem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.
Kontrolajakosc robét polega na sprawdzeniu wykonania szandoréw , ich okuciu i zatozenia.
Kontrola wykonania prowadnic i zasuw polega na sprawdzeniu zatozenia zasuw oraz ich uszczelnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST SM-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowsa jest m* (metr kwadratowy ) w przypadku wykonania szandoréw
oraz 1t (tona) w przypadku wykonania prowadnic i zasuw budowli..

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST S-M-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogodlne ustal enia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustal enia dotyczace podstawy platnosci podano w SST S-M-00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cenajednostki obmiarowej

Cenawykonania 1 m? wykoszonej powierzchni obg muje::

- zakup i sprowadzenie materiaow ,

- ostruganiu drewna,

- okucie szandoréw,

- zalozenie szandoréw,

- wykonaniu zasuw z uszczelnieniem i zabezpieczeniem antykorozyjnym.
- wykonaniem prowadnic z zabezpi eczeniem antykorozyjnym,

- uzupetnienie ubytkéw betonu w konstrukcji budowli

- uporzadkowanie strefy robot,
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